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Silabus mata kuliah Dasar Sistem Kontrol :
1. Pendahuluan (Dasar Sistem Kontrol???)

2. Jenis-Jenis Sistem Kontrol (Kontrol Terbuka dan Kontrol tertutup)

3. Matematika sebagai alat analisis system control ( transformasi Laplace)

4. Fungsi alih dan diagram blok

5. Sistem  dinamik orde tinggi

6. Komponen dasar sistem Kontrol (sensor, kontroler,dll)

7.  Disain lup tunggal Kontrol umpan balik

8. Disain Kontrol berumpan balik lup tunggal klasik (root locus)

9. Pemodelan dan simulasi reactor CTSR
Tata tertib perkuliahan:

1. Keterlambatan mahasiswa 15 menit

2. Baju sopan dan bersepatu

Penilaian:

Tugas = 15%

Quiz  = 15%
UTS = 30%

UAS =40%

Nilai Akhir = (15%*tugas)+(15%*Quiz)+(30%*UTS)+(40%*UAS)

Indeks Nilai:

A >=80

66 <= B <=79

45<= C <=65

31 <= D <=44

E <= 30

